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The magic ingredients

STM32 Nucleo
open development platform
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téte articulée
pan-tilt

avec camera
stéréoscopique

écran tactile
11-13 pouces

grille de microphones
haut-parleurs

cartographie
laser (lidar) + IR (kinect)

1-1,3 metre de hauteur

2 roues motorisées
+ roue folle
batterie
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new tools







EclipseCon 2014




the convergence
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Conclusion

open source
ardware







